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Damit der Rundschalttisch MMG27347
von MartinMechanic exakt takten kann,
erhielt die Anlage eine leistungsfahige
Steuerkarte. Um das Risiko beschadigter
Disenkorper und Abschirmhiilsen schon
bei der Zufiihrung auf ein MindestmaR zu
beschranken, wurde zudem bei den von
Hand befiillten Zufiihrbunkern darauf ge- '
achtet, dass sie die Bauteile nur vereinzelt
ablegen. Der erste Scara-Roboter Staubli
TS60 holt den Diisenkorper ab und iber-
gibt ihn der Befahrstation, wo er tiber die
Servoachse rotatorisch ausgerichtet wird.
Fehlstellungen werden so-
fort behoben, sodass
der Diisenkorper an-
schlieBend direkt in
die Aufnahme des
Rundschalttisches
eingelegt  werden
kann. Dazu nutzt der
Roboter einen voll- .
elektrischen Drehba-
Sensible Diisen cken-Zent.rischgreifer.
fiir die Luftfahrt- Der zweite Roboter
industrie werden vom gleichen Typ legt

mit der neuen _
Anlage MMG27347 dann an der zweiten

von MartinMechanic ~ Station des Rund-
automatisch schalttisches die Ab-

verschweif3t. schirmhiilse auf den
Diisenkorper.
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